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1. Grupa, klasa, kategoria robé6t
Poziom Kod CPV Nazwa robét
klasyfikacji

Zakres zastosowania

w inwestycji

Grupa robot 45000000-7 Roboty budowlane

Ogodlne roboty budowlane przy inwe-
stycji

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia

kompletnych obiektéw budowlanych lub ich
Klasa robét 45200000-9
czesci oraz roboty w zakresie inzynierii lgdowej

Roboty ziemne, fundamenty, kon-
strukcje wsporcze, drogi i utwardze-

nia

i wodnej
. Roboty budowlane w zakresie budowy rurocig-
Kategorie o ) ) )
bét 45232000-2 gow, linii komunikacyjnych i elektroenergetycz-
robd
nych
Roboty budowlane w zakresie linii energetycz-
45232200-4
nych
Roboty budowlane i pomocnicze w zakresie linii
45232300-5
energetycznych
Roboty budowlane w zakresie kanalizacji ener-
45232410-9
getycznej

09332000-5 Energia stoneczna

31170000-8 Transformatory

65320000-2 Eksploatacja systemu energetycznego

45315100-9 Instalowanie urzgdzen elektrycznych

45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne

71314100-7 Badania geologiczne i terenowe

Wykonanie przewiertow, przeciskow

dla linii kablowych

Uktadanie przylgcza SN, linii kablo-
wych nN i DC

Roboty pomocnicze zwigzane z li-
niami energetycznymi

Kanaty kablowe, utozenie linii w
ziemi

Dostawa i montaz paneli PV, inwer-
terow, integracja z systemem PV
Dostawa i montaz stacji transforma-
torowe;j

Integracja z OSD, SCADA, system
monitoringu, uruchomienie i odbiory
Montaz inwerteréw, magazynu ener-
gii, systeméw monitoringu i ochrony
Montaz kabli i przewodéw nN, SN,
DC, uziemienia i potagczen wyrow-
nawczych

Wykonanie badan geologicznych,
préb wyrywania pod fundamenty
konstrukcji PV
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2. Wyjasnienia do kodéw CPV

1.

10.

11.

12.

45000000-7 — Roboty budowlane

Obejmuje wszystkie roboty budowlane realizowane w ramach inwestycji, w tym przygotowanie terenu,
niwelacje, drogi dojazdowe oraz utwardzone place montazowe.

45200000-9 — Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw budowlanych
lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii lgdowej i wodnej

Dotyczy prac ziemnych, fundamentéw pod konstrukcje wsporcze, montazu konstrukcji stalowych i prac
przygotowawczych zwigzanych z instalacjg PV i BESS.

45232000-2 — Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagéw, linii komunikacyjnych i elek-
troenergetycznych

Obejmuje wykonanie przeciskéw, przewiertdw i innych rob6t pomocniczych pod liniami kablowymi nN,
SN i DC w miejscach kolizyjnych.

45232200-4 — Roboty budowlane w zakresie linii energetycznych

Obejmuje uktadanie przylgcza kablowego SN oraz linii kablowych nN i DC w terenie.

45232300-5 — Roboty budowlane i pomocnicze w zakresie linii energetycznych

Roboty pomocnicze zwigzane z liniami energetycznymi, w tym przygotowanie tras kablowych i montaz
elementéw ochronnych.

45232410-9 — Roboty budowlane w zakresie kanalizacji energetycznej

Uktadanie kabli w kanatach, korytach kablowych, przepustach pod drogami lub innymi przeszkodami
terenowymi.

09332000-5 — Energia stoneczna

Dostawa i montaz paneli fotowoltaicznych, montaz inwerteréw, integracja systemu PV i konfiguracja
urzadzen generujgcych energie.

31170000-8 — Transformatory

Dostawa, montaz i uruchomienie stacji transformatorowej w celu przytgczenia farmy PV do sieci SN
OSD.

65320000-2 — Eksploatacja systemu energetycznego

Integracja systemu z OSD, uruchomienie SCADA, system monitoringu CCTV i SSWiN, nadzér eksploa-
tacyjny i odbiory urzgdzeh.

45315100-9 — Instalowanie urzadzen elektrycznych

Montaz inwerteréw, magazynu energii, urzgdzen pomiarowych, systeméw monitoringu i ochrony oraz
innych urzgdzen elektrycznych niezbednych do pracy elektrowni.

45310000-3 — Roboty instalacyjne elektryczne

Montaz kabli nN, SN i DC, uziemienia, potgczen wyréwnawczych oraz elementéw elektrycznych syste-
moéw PV i BESS.

71314100-7 — Badania geologiczne i terenowe

Wykonanie badanh geologicznych oraz préb wyrywania w celu prawidtowego doboru konstrukcji wspor-

czej pod warunki gruntowe.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
(STWIOR)

3. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem opracowania Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét budowlanych (STWIOR) sg wy-

magania ogolne dotyczgce robét zwigzanych wykonaniem instalacji elektrowni fotowoltaicznej wraz z magazynem

energii, stacjg transformatorowg oraz przytgczem kablowym SN w oparciu o dokumentacje budowlano-wykonaw-

cza.

Zakres robét budowlanych obejmuje wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na celu wybudowanie

(w tym zaprojektowanie w przypadku koniecznosci) elektrowni fotowoltaicznej wraz z magazynem energii,

stacjg transformatorowg oraz przylgczem kablowym SN w tym uzyskaniem wszelkich niezbednych decy-

zji, zg6d, opinii, opracowan a wymaganych do prawidtowego przeprowadzenia procesu realizacji wtacznie

z uruchomieniem oraz przekazaniem do eksploatacji catosci inwestycji.

4. WyszczegOdlnienie i opis prac

Zakres robét gtownych obejmuje wykonanie:

Prace przygotowawcze i ziemne pod inwestycje;

Budowa drég i dojazdéw w tym obszaréw utwardzonych;

Dostawa i montaz konstrukcji wsporczych pod panele PV,
Dostawa i montaz paneli PV na konstrukgc;ji,

Dostawa, montaz i uruchomienie oraz konfiguracja inwerterow DC/AC
Dostawa i montaz kabli nN, SN AC i DC

Utozenie linii kablowych nN AC,DC oraz przytgcza kablowego SN,
Dostawa i montaz stacji transformatorowej;

Dostawa i montaz magazynu energii;

Dostawa i montaz systemu monitoringu CCTV oraz SSWIN;
Wykonanie uziemienia oraz potgczen wyrdwnawczych;

Dostawa oraz wykonanie ogrodzenia inwestyciji;

Instalacje pomocnicze — system PPOZ;

Roboty wykonczeniowe w tym przywrocenie terenu do stanu docelowego;

Zakres prac obejmuje rowniez:

Wykonanie badan geologicznych oraz préb wyrywania celem prawidtowego dobrania konstrukcji do wa-
runkéw terenowych;

wykonanie przeciskow/przewiertow w miejscach kolizyjnych dla linii kablowych nN, SN.

Integracja z OSD;

Wykonanie wizualizacji parametréw pracy elektrowni fotowoltaicznej oraz magazynu energii;
Wykonanie systemu do nadzoru i kontroli elektrowni fotowoltaicznej oraz magazynu energii — SCADA,;

Wykonanie préb, pomiaréw pomontazowych oraz odbiorowych wymaganych prawem;
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¢ Wykonanie prac odbiorowych, uruchomienie i oddanie do eksploatacji catosci inwestycji przy uczestnic-

twie odpowiednich komisji odbiorowych (w tym Tauron Dystrybucja S.A.);
e Dokonanie wpisu do rejestru MIOZE, ( w przypadku wymagalnosci uzyskanie koncesji);
o Wykona¢ zgtoszenie do UDT;
e Szkolenie z obstugi.
o Wszelkie inne prace oraz czynnosci nie wymienione literalnie a wymagane z punktu widzenia celu,

ktéremu maja stuzyé.

5. Informacja o terenie budowy:

5.1 Organizacja rob6t budowlanych

Roboty bedg prowadzone na terenie wyznaczonym pod budowe inwestycji. Wykonawca zobowigzany jest do
opracowania i wdrozenia planu BIOZ oraz harmonogramu robé6t. Roboty nalezy prowadzi¢ w sposdb zapewnia-
jacy bezpieczenstwo pracownikéw oraz ciggtosé prac zgodnie z dokumentacjg projektowa. Kolejnos¢ robdt musi
by¢ dostosowana do etapow realizacji inwestycji (prace ziemne, fundamentowe, konstrukcyjne, montazowe, elek-
tryczne, uruchomienia, odbiory).
Jakos¢ wykonania robdét, ich zgodnos¢ z:

o Decyzjami, opiniami, uzgodnieniami itp.;

e dokumentacjg projektowa,

e specyfikacjami technicznymi,

e instrukcjami materiatowymi;

e przepisami i obowigzujgcymi normami;

e poleceniami zarzadzajgcego realizacjg kontraktu;
spoczywa na wykonawcy robaot.
Wykonawca odpowiedzialny jest za jako$¢é stosowanych materiatdw oraz ochrone robét, materiatéw i urzadzen
uzywanych do prac od daty ich rozpoczecia do daty odbioru koricowego.
Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedéw lub uchybien w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu wi-
nien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera / Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowied-

nich zmian i poprawek.

5.2 Zabezpieczenie intereséw osob trzecich

Wykonawca odpowiada za ochrone istniejacych obiektow i instalacji na terenie inwestycji oraz w jej sgsiedztwie.
Nalezy zabezpieczy¢ urzgdzenia podziemne (kable, rurociagi) oraz uzgodni¢ z wtascicielami sieci warunki prac

w ich poblizu. Teren budowy musi by¢ oznakowany i zabezpieczony przed dostepem oséb postronnych.

5.3 Ochrona srodowiska

Na wykonawcy spoczywa obowigzek przestrzegania ochrony srodowiska wynikajgcego z uzyskanych przez Za-
mawiajgcego Decyzji administracyjnych. Roboty nalezy prowadzi¢ w sposdb ograniczajgcy emisje hatasu, pytu i
odpaddéw. Odpady budowlane muszg byé segregowane i wywozone do miejsc odzysku lub unieszkodliwiania
zgodnie z ustawg o odpadach. Zabrania sie zanieczyszczania gleby, wéd powierzchniowych i podziemnych sub-

stancjami ropopochodnymi oraz chemikaliami. Po zakonczeniu robét teren nalezy uporzgdkowac i zrekultywowac.

6
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54 Warunki bezpieczenstwa pracy

Roboty budowlane nalezy prowadzi¢ zgodnie z przepisami BHP i PPOZ. Prace przy urzgdzeniach elektroener-
getycznych mogg wykonywac wytgcznie osoby przeszkolone z odpowiednimi uprawnieniami SEP.

Na budowie obowigzuje stosowanie srodkéw ochrony indywidualnej (kaski, uprzeze, odziez odblaskowa, reka-
wice, okulary ochronne). Magazyn energii (BESS) musi by¢ objety szczegdlnymi procedurami bezpieczenstwa,

obejmujgcymi detekcje pozaru, systemy gasnicze oraz kontrole dostepu.

5.5 Zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Na terenie budowy nalezy przewidzie¢ zaplecze socjalno-biurowe: kontenery dla pracownikéw, toalety, miejsce
na przechowywanie narzedzi i czesci zamiennych. Zaplecze musi by¢ zasilone w energie elektryczng i wode, a
odpady komunalne wywozone na biezgco. Powierzchnia skladowania materiatéw powinna by¢ utwardzona i od-

wodniona.

5.6 Warunki organizacji ruchu

W przypadku prac prowadzonych w poblizu drég publicznych nalezy opracowac i zatwierdzi¢ projekt czasowej
organizacji ruchu (w przypadku wymagalnosci). Transport ciezkiego sprzetu i urzadzen (kontenery BESS, trans-
formatory) musi odbywa¢ sie zgodnie z uzyskanymi zezwoleniami. Nalezy zapewni¢ drogi wewnetrzne umozli-

wiajgce bezpieczny transport i montaz elementéw elektrowni.

5.7 Ogrodzenie terenu

Caty teren budowy musi by¢ ogrodzony w sposéb trwaty i zabezpieczony. Minimalna wysoko$¢ ogrodzenia: 2,0
m, z bramami i furtkami zamykanymi na klucz. Ogrodzenie musi posiadac¢ tablice informacyjne i ostrzegawcze

zgodnie z wymogami prawa budowlanego.

5.8 Zabezpieczenie chodnikéw i jezdni

W przypadku zajecia pasa drogowego wykonawca zobowigzany jest do uzyskania stosownego zezwolenia od
zarzadcy drogi. Nalezy zapewni¢ bezpieczne obejscie i przejazd dla ruchu pieszego i kotowego. Chodniki i jezdnie

nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem oraz przywréci¢ do stanu pierwotnego po zakonczeniu robét.

6. Okreslenia podstawowe
Na potrzeby niniejszej Specyfikacji Technicznej przyjmuje sie nastepujace definicje:

1. Modul fotowoltaiczny (PV) — urzgdzenie przeksztatcajgce energie promieniowania stonecznego w ener-
gie elektryczng w postaci pradu statego (DC).

2. String — szeregowe potgczenie modutéw fotowoltaicznych w celu uzyskania wymaganego napiecia ro-
boczego.

3. Inwerter (falownik) — urzadzenie przeksztatcajgce prad staty (DC) wytwarzany przez moduty PV w prad
przemienny (AC) o parametrach zgodnych z siecig elektroenergetyczna.

4. Stacja transformatorowa — zespét urzadzen elektroenergetycznych stuzacych do zmiany napiecia w

celu przesytu energii do sieci elektroenergetyczne;.
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System BESS (Battery Energy Storage System) — system magazynowania energii elektrycznej oparty

na akumulatorach, wyposazony w systemy sterowania, zabezpieczen, klimatyzacji, ochrony przeciwpo-
zarowej i monitoringu.

Akumulator litowo-jonowy — ogniwo elektrochemiczne stosowane w systemach BESS, charakteryzu-
jace sie wysokg gestoscig energii i sprawnoscia.

BMS (Battery Management System) — system zarzgdzania akumulatorami, monitorujgcy parametry
pracy ogniw (napiecie, prad, temperature, stan natadowania, stan zdrowia) i zapewniajgcy ich bezpieczng
eksploatacje.

SCADA (Supervisory Control and Data Acquisition) — system nadzoru i akwizycji danych stuzacy do
monitorowania i sterowania pracg elektrowni fotowoltaicznej i magazynu energii.

Uziemienie — przewdd lub uktad przewodow tgczacy urzadzenia elektryczne z ziemig w celu zapewnienia
ochrony przeciwporazeniowej i odprowadzania pragdéw zwarciowych.

Ochrona przeciwprzepieciowa (SPD) — urzgdzenia ograniczajgce przepiecia powstajgce w instalacji na
skutek wytadowan atmosferycznych lub zaktécen w sieci elektroenergetyczne;.

Fundament palowy — konstrukcja fundamentowa sktadajgca sie z elementéw wbijanych lub wkrecanych
w grunt, stosowana do posadowienia konstrukcji wsporczych modutéw PV.

Konstrukcja wsporcza — elementy stalowe lub aluminiowe stuzgce do mocowania modutéw PV w wy-
maganym kacie nachylenia.

OSD - Operator Systemu Dystrybucyjnego — podmiot odpowiedzialny za eksploatacje, utrzymanie i
rozwoj sieci dystrybucyjnej energii elektrycznej na okreslonym obszarze.

Odbior czesciowy — odbior robét zakonczonych w danym etapie budowy, obejmujgcy m.in. konstrukcje,
fundamenty lub instalacje elektryczne.

Odbioér koncowy — odbior catego zakresu robdt budowlanych objetych kontraktem, po zakonczeniu
wszystkich prac i przeprowadzeniu testow odbiorowych.

Odbiér pogwarancyjny — odbior robot przeprowadzony po zakonczeniu okresu gwarancyjnego, w celu
oceny stanu technicznego wykonanej instalaciji.

Préby rozruchowe — zespodt testéw i badan przeprowadzanych po zakonczeniu montazu, majgcych na
celu sprawdzenie poprawno$ci dziatania instalacji PV, BESS, inwerteréw i systemu sterowania.
Protokét odbioru — dokument sporzadzany przez wykonawce i inspektora nadzoru, potwierdzajgcy wy-
konanie i zgodnos¢ roboét z dokumentacija projektowg i STWIOR.

Ciaglos¢ pracy instalacji — zdolnos¢ elektrowni fotowoltaicznej wraz z magazynem energii do stabilnej
pracy w trybie wspétpracy z siecig elektroenergetyczng lub w trybie awaryjnym.

Prace niebezpieczne — prace stwarzajgce ryzyko dla zdrowia lub Zzycia pracownikéw, w tym prace na
wysokosci, prace pod napieciem, transport i montaz urzgdzen ciezkich.

Plac budowy — teren przeznaczony do realizacji inwestycji, obejmujgcy obszar prowadzenia robét, skia-

dowania materiatéw oraz zaplecze wykonawcy.

Wymagania dotyczace wlasciwosci wyrobéw budowlanych oraz niezbedne wyma-
gania zwigzane z ich przechowywaniem, transportem, warunkami dostawy,



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
(STWIOR)
sktadowaniem i kontrolg jakosci — poszczegélne wymagania odnosi sie do posta-
nowien norm.

71 Wiasciwosci wyrobéw budowlanych

Wszystkie wyroby budowlane stosowane przy realizacji rob6t musza by¢ nowe, zgodne z dokumentacijg projek-
towa, obowigzujgcymi normami oraz posiada¢ wymagane certyfikaty CE, deklaracje zgodnosci lub inne doku-
menty dopuszczajace je do obrotu i stosowania w budownictwie na terytorium RP lub inne wymagane dokumenty
zgodnie z ustawg Prawo budowlane. Wyroby budowlane powinny by¢ dostarczane w oryginalnych opakowaniach
producenta i oznakowane w sposob umozliwiajgcy ich identyfikacje.

Transport, sktadowanie i przechowywanie materiatéw musi odbywac sie zgodnie z instrukcjami producenta oraz
w warunkach zabezpieczajgcych przed utratg wtasciwosci uzytkowych.

Jakos¢ dostarczonych materiatow podlega kazdorazowej kontroli i akceptacji inspektora nadzoru przed ich wbu-
dowaniem.

Niedopuszczalne jest stosowanie materiatdw uszkodzonych, nieposiadajgcych wymaganych dokumentéw jako-

sciowych lub niespetniajgcych wymagan okreslonych w dokumentacji.

7.2 Transport i warunki dostawy

Transport modutéw PV, inwerterdw, baterii i urzgdzen elektroenergetycznych nalezy prowadzi¢ w warunkach
okreslonych przez producenta, z zachowaniem zabezpieczenia przed uszkodzeniem mechanicznym, wilgocia,
przegrzaniem i drganiami. Dostawa urzadzen musi odbywac¢ sie w oryginalnych opakowaniach producenta, z

instrukcjami i kartami gwarancyjnymi.

7.3 Skiadowanie

Wyroby budowlane i urzadzenia nalezy przechowywaé w warunkach okreslonych przez producenta, zabezpie-
czone przed uderzeniami i wilgocig. Elementy stalowe — sktadowa¢ na podktadach, w miejscu odwodnionym,

zabezpieczone przed korozja.

7.4 Kontrola jakosci wyrobow

Kazda partia wyroboéw budowlanych przed wbudowaniem musi zosta¢ skontrolowana przez wykonawce i zatwier-
dzona przez inspektora nadzoru pod katem:

e sprawdzenia dokumentéw jakosciowych (atest, deklaracja zgodnosci, certyfikat CE),

e ogledziny wizualne (brak uszkodzeh, wad mechanicznych),

o testy baterii i inwerteréw zgodnie z DTR producenta,
W przypadku stwierdzenia niezgodnosci materiaty muszg by¢ usuniete z placu budowy i zastgpione zgodnymi z

wymaganiami.

8. Wymagania dotyczace magazynu energii (BESS)
Dopuszcza sie dostawe oraz montaz magazynu energii 0 parametrach nie gorszych niz przedstawione w doku-

mentacji pod warunkiem zachowania parametrow zgodnych z wydanymi warunkami przytgczenia.
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Rodzaj i parametry magazynu energii

Magazyn energii musi by¢ oparty na technologii akumulatoréw litowo-jonowych (Li-lon, LFP lub NMC)
z mozliwoscig pracy w trybie buforowym i awaryjnym.
Minimalne parametry techniczne okreslone w dokumentacji projektowej: pojemnos¢ uzytkowa 4,3MWh,
moc zainstalowanej 1,0MW, sprawnos¢ catkowita > 85%.
System musi umozliwiaC wspotprace z instalacjg PV, siecig elektroenergetyczng oraz systemem
SCADA inwestora i OSD.
System musi by¢ wyposazony w Battery Management System (BMS) monitorujgcy: napiecie, prad, tem-
perature, SOC (state of charge) i SOH (state of health).
Kontenery BESS muszg by¢ wyposazone w:

o system detekcji dymu i gazéw,

o system automatycznego gaszenia (np. gazowy, mgta wodna lub rozwigzanie producenta),

o system HVAC (klimatyzacja i wentylacja awaryjna).

Lokalizacja i infrastruktura

Kontenery BESS nalezy posadowi¢ na fundamencie prefabrykowanym lub zelbetowym.
Odlegtosci ochronne od innych obiektdéw powinny byé zgodne z wymaganiami producenta i przepisami
ochrony przeciwpozarowej.

Teren wokot magazynu energii musi by¢é ogrodzony i wyposazony w system kontroli dostepu.

Integracja z systemem PV i siecig

System BESS musi umozliwia¢:

o tadowanie bezposrednio z instalacji PV,

o oddawanie energii do sieci,

o prace w trybie peak shaving -tzn. magazynowanie energii w okresach niskiego zapotrzebowania
i oddawaniu jej w momencie szczytowego zapotrzebowania na energie;

o prace w trybie time shifting — tzn. magazynowanie energii w okresach, gdy jej wytwarzanie jest
wysokie (np. nadprodukcja PV) i jej oddawaniu w okresach, gdy produkcja jest niska lub zapo-
trzebowanie wysokie.

o prace w trybie back-up — tzn. magazyn energii ma zapewniaé¢ ciggtos¢ zasilania w przypadku
awarii sieci elektroenergetycznej lub przerw w dostawie energii.

Integracja z SCADA inwestora oraz systemami OSD (np. zdalna regulacja mocy czynnej i biernej) jest
obowigzkowa.

Testy i odbiory

Wymagane préby odbiorowe:
o test komunikacji i integracji BMS,
o test bezpieczenstwa elektrycznego (izolacja, uziemienie, zabezpieczenia),
o test sprawnosci cyklu tadowania i roztadowania,

o test dziatania systemu gasniczego i detekcji pozaru,
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Wyniki testéw muszg by¢ przedstawione w formie protokotéw odbioru zatwierdzanych przez inspektora

nadzoru.

Eksploatacja i serwis

Producent BESS zobowigzany jest do dostarczenia instrukcji eksploatacji i procedur awaryjnych.
System musi posiadac zdalny dostep serwisowy (remote monitoring).

Wymagana jest gwarancja oraz mozliwo$¢ serwisowania w Polsce przez autoryzowany podmiot.

9. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn niezbednych lub zalecanych do wykona-
nia robét budowlanych zgodnie z zatozong jakoscia;

Sprzet i maszyny uzywane przy realizacji rob6t muszg by¢ sprawne technicznie, posiada¢ aktualne
dopuszczenia i spetniaé wymagania przepisow BHP oraz ochrony srodowiska.

Dobér sprzetu powinien zapewniaé¢ wykonanie robét zgodnie z dokumentacjg projektowa, specyfikacjg
techniczng i warunkami prowadzenia robdét.

Sprzet musi by¢ obstugiwany wytgcznie przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnie-
nia.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za wtasciwy stan techniczny i eksploatacje sprzetu oraz za jego

bezpieczne uzytkowanie na terenie budowy.

10. Wymagania dotyczace srodkéw transportu;

Srodki transportu powinny by¢ dostosowane do rodzaju przewozonych materiatéw i urzgdzen, spetniaé¢
wymagania przepiséw ruchu drogowego, BHP oraz ochrony srodowiska.

Transport materiatéw i urzadzen nalezy prowadzi¢ w sposob zabezpieczajgcy je przed uszkodzeniem,
zanieczyszczeniem lub utratg wiasciwosci uzytkowych.

Kierowcy i operatorzy srodkéw transportu muszg posiada¢ odpowiednie uprawnienia.

Wykonawca odpowiada za prawidtowg organizacje transportu, w tym zabezpieczenie tadunkéw, wia-

Sciwe oznakowanie pojazdow oraz przestrzeganie obowigzujgcych norm i instrukcji producentéw.

11. Wymagania dotyczace wykonania robo6t budowlanych z podaniem sposobu wy-
konczenia poszczegolnych elementéw, tolerancji wymiarowych i szczego6téw tech-
nologicznych oraz niezbedne informacje dotyczace odcinkéw robét budowlanych,
przerw i ograniczen, a takze wymagania specjalne;

Roboty nalezy prowadzi¢ zgodnie z:

dokumentacjag projektowa,
niniejszg specyfikacjg techniczna,
obowigzujgcymi normami i przepisami prawa budowlanego,

zasadami wiedzy techniczne;j.

Wykonawca zobowigzany jest do zorganizowania robét w sposéb zapewniajgcy:

bezpieczenstwo pracownikéw oraz oséb trzecich,
ochrone srodowiska naturalnego,

zabezpieczenie istniejgcej infrastruktury i urzgdzen na terenie budowy,
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¢ minimalizacje ucigzliwosci dla otoczenia.

Wszystkie roboty muszg byc realizowane przy uzyciu materiatow i technologii zaakceptowanych przez inspektora
nadzoru/ osoby wyznaczonej przez Zamawiajgcego.

Poszczegdlne etapy robot powinny by¢ zgtaszane do odbioru czesciowego i podlegac kontroli jakosci zgodnie z
procedurami okre$lonymi w specyfikacji.

Wykonawca odpowiada za utrzymanie porzgdku i wiasciwego stanu technicznego na terenie budowy przez catly
okres realizacji robot, a po ich zakoinczeniu — za doprowadzenie terenu do stanu zgodnego z dokumentacja pro-
jektowa.

Wszelkie roboty i przytgczenia wymagajgce zatwierdzenia OSD musza byé wykonane zgodnie z jego wytycznymi

i instrukcjami.

12. Opis dziatan zwigzanych z kontrolg, badaniami oraz odbiorem wyrobéw i robét bu-
dowlanych w nawigzaniu do dokumentéw odniesienia;

Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia systematycznej kontroli jakosci robot i stosowanych materiatow.

Kontrola musi by¢ prowadzona zgodnie z dokumentacjg projektowg, specyfikacjg techniczng, obowigzujgcymi

normami i wytycznymi producentéw. Wyniki badan i pomiaréw powinny by¢ dokumentowane w dzienniku budowy

i przedstawiane inspektorowi nadzoru. Kazdy etap robét podlega odbiorowi cze$ciowemu po potwierdzeniu zgod-

nosci z wymaganiami jako$ciowymi.

13. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét;
Obmiar robot stanowi podstawe do rozliczen pomiedzy Zamawiajgcym a Wykonawcg. Obmiar robét powinien by¢
prowadzony na biezgco, w sposéb rzetelny i udokumentowany, z udziatem inspektora nadzoru. Roboty zanika-

jace i ulegajgce zakryciu muszg by¢ zinwentaryzowane i odebrane przed ich zakryciem.

14. Opis sposobu odbioru robé6t budowlanych;

Roboty podlegajg odbiorowi:

e czesciowemu — dla poszczegdinych etapow,

e konncowemu — po catkowitym zakonczeniu inwestycji,

e pogwarancyjnemu — po uptywie okresu rekojmi lub gwarancji.
Odbiér odbywa sie na podstawie oceny zgodnosci wykonanych robét z dokumentacjag projektowg, STWIOR, nor-
mami i przepisami. Warunkiem odbioru koncowego jest przedtozenie wymaganej dokumentacji powykonawczej
w tym decyzji/protokotéw odbioru i uruchomienia instalacji, protokotéw badan i pomiaréw oraz atestéw materiato-

wych. Roboty niezgodne z wymaganiami muszg by¢ poprawione lub wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

15. Opis sposobu rozliczenia robé6t tymczasowych i prac towarzyszacych;

Podstawg ptatnosci sg faktycznie wykonane i odebrane roboty potwierdzone protokotami odbioru. Rozliczenie
nastepuje na podstawie i zasad okreslonych w umowie. Wszelkie koszty posrednie oraz ryzyka zwigzane z reali-

zacjg robo6t sg wliczone w cene ofertowg Wykonawcy.
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16. Dokumenty odniesienia — dokumenty bedace podstawg do wykonania robét bu-
dowlanych, w tym wszystkie elementy dokumentacji projektowej, normy oraz inne
dokumenty i ustalenia techniczne.

W trakcie realizacji robét nalezy stosowac przepisy prawa budowlanego, ochrony $rodowiska, BHP, ochrony

przeciwpozarowej oraz inne przepisy obowigzujgce w zakresie prowadzenia rob6t budowlanych.

W szczegélnosci nalezy uwzglednic:

e Ustawe Prawo budowlane,
e Ustawe o wyrobach budowlanych,
e Rozporzadzenie w sprawie szczegoétowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji tech-
nicznych i programu funkcjonalno-uzytkowego,
e Polskie Normy (PN, PN-EN) zwigzane z budownictwem i instalacjami elektroenergetycznymi,
e Wytyczne producentow urzadzen i materiatdw.
W przypadku rozbieznosci pomiedzy normami a dokumentacjg projektowg, decydujgce znaczenie ma dokumen-

tacja zatwierdzona przez Zamawiajgcego i inspektora nadzoru.
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